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空军工程大学2014年硕士研究生入学试题

考试科目：无人机系统及作战使用（A卷）      科目代码 809  
说明：答题时必须答在配发的空白答题纸上，答题可不抄题，但必须写清题号，写在试题上不给分; 考生不得在试题及试卷上做任何其它标记，否则试卷作废；试题必须同试卷一起交回。                                    
第一部分：填空题（52分）
一、填空（每空2分，共计52分）
1. 无人机系统包括飞机系统、         、         和综合保障系统。
2. 无人机系统的飞机系统包括飞行器平台、推进系统、        、       、起飞/着陆系统机载部分、数据链路机载终端等；
3. 无人机按飞行方式可以分为，       、旋翼无人机、       、飞艇等。
4. 无人机系统飞行平台主要由六大部分组成，即：机身、机翼、尾翼、           、操纵系统和           。
5. 无人机的操控方是主要有         、        和        等三种方式。
6. 无人机飞行控制系统通常由       、       和       三大部分组成。
7. 无人机的任务载荷按功用可分为     类载荷、     类载荷、      类载荷和电子对抗类载荷等。
8. 无人机的发射方式主要有           、手发射、零长发射、滑轨式发射、      、母机空中发射、容器式发射装置发射和        等类型。
9. 无人飞行器的寻的制导方式主要有       、       、       和激光制导等。
10. 无人机地面指挥控制站的主要功能包括       、       、      、显示记录及情报分发等。
第二部分：问答题（68分）
二．(10分) 无人机系统与无人机有什么区别？ 
三、(15分) 请说明无人机机翼的升力与阻力与哪些因素有关，给出计算公式？并简要说明大展弦比机翼、后掠翼机翼、三角机翼的特点。
四．(13分) 简述无人机地面指挥控制站的功用和基本操作席位组成。
五．(10分) 请说明无人机系统数据链路的功能、组成与作战使用要求。
六、(20分) 说明无人机机载制导控制系统中三种典型控制回路的功用，简要图示无人机自动驾驶仪的一般结构原理。
第三部分：分析题（30分）
七．(30分) 结合任务剖面，阐述“捕食者”无人机进行侦察打击的完整作战使用过程，并结合你的理解分析如何能够更有效地提高作战效能。






