仪科学院2015年专利授权情况一览表
	序号
	发明专利名称
	专利类型
	授权号
	申请者

	1
	一种旋转式捷联光纤罗经实现的方法
	发明专利授权
	ZL201210312556.5
	程向红  邵刘军
周本川  衡  敏
王晓飞

	2
	一种水下三维测力装置 
	发明专利授权
	ZL201310203072.1
	宋爱国  茅  晨 徐保国  武秀秀  潘栋成  陈善广 王春慧  王  政  刘  梁

	3
	GNSS基线解算中基于观测常量的粗差探测方法 
	发明专利授权
	ZL201310101401.1
	潘树国  王  庆
闫志跃

	4
	用于WSN/INSY高精度实时组合导航的H无穷信息融合方法    
	发明专利授权
	ZL201110359094.8
	陈熙源  李庆华
徐  元

	5
	用于测量大型机械臂大力与小力矩的六维力与矩传感器 
	发明专利授权
	ZL201210589784.7
	宋爱国  陈丹凤
徐宝国  茅  晨
武秀秀  潘栋成

	6
	用于新增建设用地动态监管的移动工件站装置及实现方法 
	发明专利授权
	ZL201210483773.0
	王志杰  王  庆
毕飞超

	7
	硅基双平衡环动调陀螺转子体结构与加工方法 
	发明专利授权
	ZL201210177331.3
	夏敦柱  虞  成
李宏生  王寿荣
周百令

	8
	一种绕线机的同步式装模机构 
	发明专利授权
	ZL201310257241.X
	崔建伟  陈杨洋
宋爱国  傅  威
杨  阳  

	9
	主/被动驱动器联合驱动的外骨骼式手指康复训练装置 
	发明专利授权
	ZL201310190630.5
	王爱民  王  坚
冷志源  王昌鹏
王  恒

	10
	一种混杂式多移动机器人系统无线定位方法 
	发明专利授权
	ZL201310215027.8
	张  军  宋光明
彭  瑾  张  颖
宋爱国

	11
	硅基三平衡环动调陀螺转子体结构与加工方法 
	发明专利授权
	ZL201210161550.2
	夏敦柱 虞  成 李宏生 王寿荣  周百令

	12
	利用基于因特网物联网的智能家庭网关进行监测控制的方法 
	发明专利授权
	ZL201210575051.8
	严如强 孙行行 钱宇宁

	13
	一种六维力/力矩传感器标定装置及标定方法 
	发明专利授权
	ZL201310635034.3
	宋爱国  潘栋成
陈丹凤  李会军

	14
	可持续感知的温度复现方法及装置 
	发明专利授权
	ZL201310190457.9
	吴剑锋 李建清 杨宇荣 顾清欣  耿万培

	15
	碳纤维结构拉伸断裂状态的分阶段监测系统及其监测方法 
	发明专利授权
	ZL201310042909.9
	刘宏月  韩晓林
费庆国  芮  琴
张大海

	16
	温度复现装置的穿戴式结构及穿戴式温度复现装置 
	发明专利授权
	ZL201310190530.2
	吴剑锋  杨宇荣
李建清  耿万培

	17
	一种体感触觉激励发生器 
	发明专利授权
	ZL201310464975.5
	王  慧  王河成
胡海桦  李博维
宋爱国

	18
	一种GPS L2C信号跟踪方法
	发明专利授权
	ZL201310405475.4
	祝雪芬  沈  飞
杨  阳  杨冬瑞
陈熙源

	19
	一种单电机驱动可爬行的弹跳机器人 
	发明专利授权
	ZL201210562487.3
	张  军  宋光明
李玉亚  乔贵方
宋爱国

	20
	一种用于水下滑翔器的高精度组合导航定位方法 
	发明专利授权
	ZL201210585170.1
	陈熙源  黄浩乾
周智恺  唐  建
方  琳

	21
	一种基于改进扩展卡尔曼滤波的车辆运行状态估计方法 
	发明专利授权
	ZL201110419651.0
	李  旭  陈  伟

	22
	一种柔性肩关节运动传感器及其测量方法 
	发明专利授权
	ZL201210378012.9
	李建清  吴剑锋
杨  华  罗  堪
徐高志

	23
	一种高速公路汽车防追尾前车的自适应报警方法 
	发明专利授权
	ZL201210203507.8
	李 旭   宋  翔
张为公

	24
	利用增强现实技术的上肢康复训练系统
	发明专利授权
	ZL201210391492.2
	王  颖  王爱民

	25
	核探测机器人控制系统中数据存储的纠错方法 
	发明专利授权
	ZL201210342946.7
	宋爱国  钱  夔
熊鹏文  张立云
韩益利  崔建伟

	26
	基于无线传感器网络的舅道列车防碰撞系统及其方法 
	发明专利授权
	ZL201210457170.3
	吴剑锋  李建清
于忠洲  徐高志
毛志鹏

	27
	一种手指间协调性训练康复装置 
	发明专利授权
	ZL201410029312.5
	王爱民 王昌鹏
王  坚  何有源
王  恒  郑  波

	28
	一种硅微谐振式加速度计温补偿方法
	发明专利授权
	ZL201310429703.1
	赵立业  杨  辉
黄丽斌  李宏生

	29
	一种绕线机排线装置  
	发明专利授权
	ZL201310259675.3
	崔建伟  傅  威
陈杨洋  杨  阳

	30
	一种分体式差分硅微谐振式加速度计
	实用新型专利授权
	ZL201420717557.2
	黄丽斌

	31
	一种格网化的电离层总电子含量实时监测方法 
	发明专利授权
	ZL201310112461.3
	潘树国  聂文锋
胡伍生

	32
	一种移动目标定位跟踪信息采集装置及其运行方法 
	发明专利授权
	ZL201210081650.4
	陈俊杰  高  虹

	33
	一种电模拟机械惯量的方法 
	发明专利授权
	ZL201210436363.0
	张为公  王皖君
林国余

	34
	一种用于病人偏瘫手指的辅助康复训练装置 
	发明专利授权
	ZL201410030105.1
	王爱民  王  坚
陆小飞  王  恒
何有源

	35
	基于电流强度检测的力感知小型机器人系统及其遥操作方法 
	发明专利授权
	ZL201310259921.5
	宋爱国  张立云

	36
	一种绕线机的嵌线装置 
	发明专利授权
	ZL201310259692.7
	崔建伟  杨  阳
陈杨洋  傅  威

	37
	GNS大气探测数据中对流层延迟误差的消除方法 
	发明专利授权
	ZL201310147079.6
	潘树国  陈伟荣
聂文锋

	38
	一种INS辅助的室内移动机器人无线定位方法 
	发明专利授权
	ZL201310060409.8
	陈熙源  李庆华
徐  元  高金鹏
申  冲 

	39
	基于DSP和FPGA的嵌入式导航住处处理器 
	发明专利授权
	ZL201310018455.1
	徐晓苏  闫  捷
张  涛  刘锡祥
王立辉

	40
	石英振梁加速度计及其制作方法 
	发明专利授权
	ZL201310020857.5
	梁金星  张俪园
崔粟晋  孟广婵

	41
	微机电混合陀螺仪的电路系统 
	发明专利授权
	ZL201210189466.1
	夏敦柱  虞  成
李宏生

	42
	一种温度可调式双回路多通道宽幅膜压机用版辊  
	发明专利授权
	ZL201310065468.4
	夏敦柱  孔  伦
李宏生  王寿荣
虞  成 

	43
	一种室内车辆的精确定位导航系统及其方法 
	发明专利授权
	ZL201210510502.X
	吴剑锋  李建清
毛志鹏  顾  乐
徐高志  于忠洲

	44
	基于卡尔曼滤波与多次采集的多维力线性解耦方法 
	发明专利授权
	ZL201310394838.9
	宋爱国  潘栋成
徐宝国  武秀秀
陈丹凤

	45
	一种穿戴式导电织物传感系统 
	发明专利授权
	ZL201410089161.2
	李建清  吴剑锋
杨  华  罗  堪
蔡志鹏

	46
	一种多层自适应形态滤波重力信号噪声抑制方法 
	发明专利授权
	ZL201510010552.5
	赵立业  喻  伟
黄丽斌  李宏生

	47
	一种舰载主/子惯导传递对准过程中的陀螺误差快速估计方法 
	发明专利授权
	ZL201210552272.3
	刘锡祥  徐晓苏
张  涛  王立辉
李  瑶  刘义亭

	48
	一种主动式轨道车辆防碰撞系统及其防碰撞方法 
	发明专利授权
	ZL201210173191.2
	李建清  吴剑锋
于忠洲  徐高志
毛志鹏  王爱民
胡异炜  刘华程
李  享  骆  杨
刘海洋

	49
	一种适用于单片机系统的VGA扩展接口电路 
	发明专利授权
	ZL201310101324.X
	宋爱国  邵梦超
廖韩林

	50
	一种力触觉再现中的纹理力测量方法 
	发明专利授权
	ZL201310424215.1
	吴  涓  李  明
王  路  刘  威
宋爱国


	51
	一种非高斯噪声环境下GPS/SINS组合导航方法 
	发明专利授权
	ZL201310322519.7
	陈熙源  李  烽
汤传业  黄浩乾
王熙赢

	52
	一种道路纵向附着系数估计方法 
	发明专利授权
	ZL201310396195.1
	李  旭  宋  翔
陈  伟

	53
	一种可全向运动的模块化自重构机器人的单元模块结构 
	发明专利授权
	ZL201310178995.6
	宋光明  王卫国
乔贵方  李  臻
张  军  宋爱国

	54
	基于横向地理坐标系的极区惯性导航方法 
	发明专利授权
	ZL201310538054.9
	徐晓苏  豆  嫚
姚逸卿  徐胜保
吴剑飞

	55
	一种对称型连续跳跃的弹跳机械人 
	发明专利授权
	ZL201310664294.3
	张  军  宋光明
丁  凯  张  颖
宋爱国

	56
	一种用于实现量程扩展的六维力和力矩传感器 
	发明专利授权
	ZL201410001468.2
	宋爱国  陈丹凤
潘栋成  李会军
徐宝国  武秀秀

	57
	静态电容可调式微动调陀螺仪精密装置体结构 
	发明专利授权
	ZL201310017352.3
	夏敦柱  虞  成
李宏生  王寿荣
孔  伦

	58
	一种救援清障车姿态角估计方法 
	发明专利授权
	ZL201310700507.3
	李  旭  宋  翔

	59
	一种防追尾碰撞的前方车辆有效目标确定方法 
	发明专利授权
	ZL201410053377.3
	李  旭  严思宁
宋  翔  张为公

	60
	一种无线传感器网络节点通信控制系统及其控制方法 
	发明专利授权
	ZL201210156734.X
	陈俊杰  陈检文

	61
	一种无线传感器网络传感节点装置及运行方法 
	发明专利授权
	ZL201210113007.5
	陈俊杰  李为猛

	62
	MEMS陀螺仪的机械耦合误差抑制装置
	实用新型专利授权权
	201520588480.8
	杨  波

	63
	一种电动调平支撑腿
	实用新型专利授权权
	201520192612.5
	倪江生

	64
	一种双轴分体式差分硅微谐振式加速度计
	实用新型专利授权权
	ZL201420807495.4
	黄丽斌

	65
	一种基于惯性技术的地籍测量装置
	实用新型专利授权
	ZL201520062086.0
	吴  峻

	66
	一种垃圾投放箱
	实用新型专利授权
	ZL201420867342.9
	周晓晶 
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