我院2016年至2019年科研成果汇总
 
3.科研奖励：
 
	序号
	奖励名称
	获奖级别
	首位获奖人

	1
	复杂动态系统的动力学分析，控制与应用
	山东省高等学校科学技术奖二等奖（2016年）
	邱建龙

	2
	复杂非线性系统的动力学与控制问题研究
	山东省高等学校科学技术奖二等奖（2017年）
	张安彩

	3
	Stabilization of underactuated   two-link gymnast robot by using trajectory tracking strategy
	山东省自然科学学术创新奖（2016年）
	张安彩

	4
	Stability analysis and estimation of   domain of attraction for the endemic equilibrium of an SEIQ epidemic model
	山东省自然科学学术创新奖（2019年）
	陈向勇

	5
	科技创新推动临沂市电动车产业集群发展战略研究
	山东省科技情报科学技术奖二等奖
（2016年）
	刁述妍

	6
	高阶离散Cohen－Grossberg神经网络周期解的动力学分析
	临沂市第十四届自然科学优秀成果三等奖
（2016年）
	邱建龙

	7
	Stabilization of underactuated   four-link gymnast robot using torque-coupled method
	临沂市第十四届自然科学优秀成果三等奖
（2016年）
	张安彩

	8
	基于坐标变换与时域倒转策略的欠驱动惯性轮摆系统的非线性稳定控制
	临沂市第十五届自然科学优秀成果一等奖
（2018年）
	张安彩

	9
	架空线-海底电缆混合线路双端行波测距方法
	临沂市第十五届自然科学优秀成果二等奖
（2018年）
	何莉萍



