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基于 B样条的水泵复杂特性曲线拟合方法 

张 林，徐 辉，于永海 
(河海大学。江苏 南京210098) 

摘 要：为适应水泵复杂特性曲线中存在大挠度和非等距测点的情况，探索了基于三次均匀B样 

条的曲线拟合方法。通过局部预测的方法引入新的型值点以克服曲线尖点拟合的困难。根据离散 

数据点连线的几何形状进行分段，基于最小二乘法分步优化节点的横坐标和纵坐标，得到了最优逼 

近的B样条拟合曲线。通过实例计算表明，该方法可以高精度地将全区域范围的水泵试验数据拟 

合成光滑的特性曲线，并能够消除因试验随机误差所引起的曲线扰动。 
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Fitting method for pump complex characteristic curve 

based on B-spline 

ZHANG Lin，XU Hui，YU yo 一hai 

(Hohai University，N叫 ing，Jiangsu 210098，China) 

Abstract：A fitting method for pump complex characteristic curve with large deflections and non·-equidis·- 

tant data points based on cubic uniform B—spline is presented．New virtual data points are introduced 

when any spire point is detected in the curve，which is divided into several sections with simple shapes． 

The optimal knots ordinates and abscissas within the specified distribution ranges are searched employing 

sequential optimization method in the least square sense．It is proved in the examples that the new method 

works well in precisely building the pump test data in wide area into smooth curve without disturbance 

caused by the random test error． 
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水泵的各种特性曲线的获得主要依靠从试验中 

获得离散试验数据，再利用最小二乘法将其拟合为 

曲线。水泵正常运用区段的特性曲线形状一般较为 

简单，一般采用多项式曲线拟合即可，但当计算过渡 

过程等研究需要使用全区域的形状复杂的水泵特性 

曲线，或者特性曲线中存在近似间断时，采用多项式 

曲线拟合会产生过多的摆动和几何形状不易控制的 

问题，即所谓的龙格现象。在没有理论或经验公式 

的条件下，采用样条函数进行数据拟合是比较理想 

的选择，一般采用三次插值样条函数，但样条函数是 

从集中载荷下均匀弹性细梁的小挠度变形原理导 

出，适应于小挠度曲线，且比较适合于等间距测点的 

曲线，不能适应测点间距差异较大且存在大挠度情 

况的复杂特性曲线形状⋯。 

文献[2]中提出了基于参数化三次均匀B样条 

的拟合方法，通过对节点纵坐标的优化能够很好地 

完成水泵效率特性曲线的拟合。作者发展了该方 

法，通过分步优化节点的纵坐标和横坐标，提高了对 

形状复杂曲线的拟合精度，并通过局部预测的方法 

在曲线尖点附近引入新的型值点，解决了曲线中近 
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似间断部分的拟合困难。提出的方法能够很好地适 

应水泵复杂特性曲线中的不等距测点和大挠度情 

况。 

1 水泵特性曲线拟合的B样条方法 

B样条函数源于对间断的磨光 ，4 J，其对大挠度 

问题具有很好的适应性，后因其应用于几何外形描 

述具有易于局部修改，形状控制灵活和简明直观的 

优点，在计算机辅助几何设计(CAGD)学科中获得 

了广泛应用和飞速发展。利用 CAGD中的参数化 

均匀三次B样条方法来描述水泵的复杂特性曲线 

几何形状，这相当于对水泵离散试验数据的拟合。 

1．1 参数化的三次均匀B样条曲线算法 

B样条曲线根据事先确定的控制多边形轮廓进 

行整体逼近得到，参数形式的均匀B样条曲线的数 

学表达式为 J： 
n 

(t)= 口 (t) 
k=0 

0≤t≤1，i=0，1，2，⋯⋯，m (1) 
1 n

．．—

-

—

k 
． ． 

， 
(t)= (一1) +。(t+n—k一．『) 

， ：』=0 

t∈[0，1]，k=0，l，2，⋯⋯，n (2) 

式中 (t)表示第 段n次B样条曲线上点的坐标 

( (t)，Y(t))，口 (t)为n次 B样条基函数， + 

为控制多边形的顶点，称为B样条曲线的控制顶点 

(vertex)，每段B样条曲线仅与相邻的n+1个控制 

顶点相关。如果给定m+n+1个控制顶点 (￡=0， 

1，2，⋯，rn+n)，则可定义 m+1段 n次的参数曲 

线，每段曲线的端点(t=0，1)称为节点(knot)，连 

接全部曲线段所组成的整条曲线称为n次B样条曲 

线。可以证明，B样条曲线具有n一1阶几何连续性。 

图1 三次均匀 B样条曲线 

如图1所示的三次B样条曲线因具有二阶几何 

连续性同时计算比较简单而获得广泛应用，写成矩 

阵形式为： 
3 1 

p (t)=∑B (￡) + = [t ￡ ￡1]× 

广一1 3 l 3 
— 6 l 

I一3 0 l 
1 4 

+。 

+I 

+2 

+3 

(3) 

1．2 B样条曲线反求顶点算法 

由n个顶点定义的完整的三次B样条曲线是由 

n一3段分段曲线连接而成的，在节点处具有二阶几 

何连续性。在相邻两段 B样条曲线的衔接点处有 

P∽(1)=P⋯． (0)，所以曲线上的节点可以只用每 
一 段上t=0的节点来表示，记 =P (0)，则有 

1 

Ki=亡( +0+4 +I+ +2) 

i=0，1，2，⋯⋯n一3 (4) 

如果已知B样条曲线的n一2个节点K(i=0，1，2， 

⋯⋯n一3)，计算通过所有K的B样条曲线的n个控 

制顶点 (i=0，1，2，⋯⋯n一1)，显然条件不够充 

分，还需要补充两个边界条件，通常采用重顶点法， 

即增加边界条件 

f ： (5) 
L 

一

。 = 
一 ： 

将方程组写成矩阵形式K= V，即 
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(6) 

其中A为不可约弱对角占优阵，其必有逆矩阵，所以 

可以从节点反求出B样条曲线的控制顶点， 

V=6A K (7) 

1．3 B样条曲线最佳逼近的分布步优化算法 

拟合形状复杂曲线的较好办法是根据离散数据 

点连线的几何形状将其分成形状简单的几段，每段 

都在最小二乘意义下用B样条曲线进行逼近以消除 

试验随机误差引起的曲线扰动，同时 B样条方法可 

以自动保证各段之间的光滑连接。具体算法为根据 

分段情况确定出节点分布的区间范围，对节点进干j 

优化计算，得出最优的节点位置，利用式(7)和式 

(3)就可以得到一条离散数据点的最佳逼近曲线。 

观察水泵试验数据可以发现，其横坐标变量一般成 

单调关系，仅根据离散数据点的横坐标位置就能容 

易地确定出其所依赖的节点和控制顶点，这就为我 

们对横坐标和纵坐标分别进行运算提供了可能。 
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记试验中得到一组离散数据点 P 为( ，P )， 

相应的逼近点记为(p ，p )，其中P =P ，B样条曲 

线的节点记为( ， )。根据横坐标的位置，各离散 

数据点对控制顶点的系数矩阵C可以求得，C为 

的函数 

P =C =6CA (8) 

相应地有 

P =cv,=6CA Ky (9) 

则离散数据点拟合的残差平方和为 

， )=(P 一p ) (P 一P )= 

36KT[(A ) C CK ]K 一 

12P：c『A K +P：P (10) 

这就把问题转化为最优化问题，即求解 ，砭，使得 

， )=min( ，Kr) (11) 

非线性优化问题式(11)需要在空间 中分别搜 

索 ，K 的最优解，算法实现比较困难。注意到式 

(11)对K 为相对简单的二次优化问题，能够得出 

最优解析解，所以可以进行分步优化计算 J。先对 

K进行优化，求偏导 of／oK,=0，可得 

=  A( c) C P (12) 

将式(12)代入式(10)可得 

)=一P c(c c) C P +P P =P 日P 

(13) 

其中H=I—C(C C)～CT。这样，式(11)的优化问 

题得到简化，转化为求解 ，使得 

)=min ) (14) 

式(14)为一般的多变量的非线性优化问题，有多种 

算法可以求解，采用简单的模式搜索法  ̈即可。非 

线性优化问题一般难以确定得到全局最优解，可以 

将估计的节点分布范围作为约束条件附加到优化问 

题中，限制解的搜索范围，这就构成仅有参数约束的 

非线性优化问题： 

』min =P 日Py (15) 
【sub．to bl≤ ≤ b2 

从式 (15)中解出 ，利用式(3)，(7)，(8)， 

(12)，也就确定出最佳逼近的B样条曲线。 

2 曲线中尖点的处理 

当水泵处于不稳定工作区域时，表现为特性曲 

线中形成近似间断的几何形状，当间断附近的测试 

数据点相对较少时，曲线就会形成尖点。采用样条拟 

合时，曲线一般需要在尖点附近分段，这时如果仍以 

离散数据点的残差为依据来拟合曲线，就难以控制 

曲线的几何形状。解决办法是先对尖点附近的曲线 

局部形状进行预测，增加新的型值点，再通过整体曲 

线逼近进行校正。 

可以通过离散数据点之间线段的转角来判断尖 

点，如果P P 和P P 之间的转角大于90。，则认 

为P 是尖点应该进行预测校正处理。 

预测的过程相当于对尖点进行磨光处理，磨光 

宽度越窄，则磨光曲线越接近于尖点附近的折线形 

状_3l4 J。将控制顶点置于离散数据点的线段上，其位 

置依赖于离散点线段的斜率k。因为 一∞ <k<+∞ 

时，为使得计算顺利进行，需要控制k的使用范围。 

这里将I kI的使用范围控制在1～8之间。记P P 

线段的斜率为k ‘I，P P 线段的斜率为k“小 以P 
一 (P —P‘_I)／min(max(I k ． I，1)，8)，P ，P ， 

Pf+(P 一P )／min(max(I kf_1． I，1)，8)，为控 

制顶点形成三次 B样条曲线，取样条曲线的节点为 

新的型值点，即形成新的离散数据点 ⋯，P ，e,-‘， 

P ，P ，P⋯，⋯，根据式(4)可得 

fP I- P 一 二 

6min(max(I _1． I，1)，8) ，， 

1 P。：P+ ! ± 。 L 。6
min(max(I K_I． I，1)，8) 

可见，P／ ，P 是落在P P 和P P 线段上，起到 

对P 附近曲线几何形状进行保凸逼近的作用。另外 

还可以通过型值盈亏修改的方法_4 来不断提高曲 

线对尖点的逼近精度。 

3 算例及分析 

水泵的能量特性一般以流量效率曲线表示，可 

用区段的流量效率曲线通常呈曲率变化较为平缓的 

单峰形状。图2为采用本文方法分3段对某模型轴流 

泵流量效率试验数据进行曲线拟合的结果。卵～Q 

曲线形状渐变，不存在间断和尖点，曲线比较容易拟 

合。本文方法较文献[2]中的方法增加了对节点横 

坐标的优化，所以对于同样的问题，拟合精度也相对 

提高，该曲线的拟合平均残差为0．18％。 

离心泵的汽蚀特性一般以扬程汽蚀余量曲线表 

示，因离心泵的汽蚀是突然发生的，在曲线上表现为 

在临界汽蚀余量附近形成近似间断形状的不稳定区 

段。一般的多项式方法较难拟合问断形状的曲线，文 

献[8，9]分别选用了指数函数和有理分式函数作为 

拟合函数，文献[10]则通过优化选取分段点，选用 
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直线和抛物线进行分段拟合，适合于试验点呈单调 

规律的汽蚀曲线拟合。本文方法则更具有灵活性，对 

曲线几何形状具有很好的适应性。图3为采用本文 

方法分3段对某离心泵的扬程与汽蚀余量试验数 

据 进行曲线拟合的结果，可见拟合曲线很好地 

适应了间断形状，在没有剔除任何试验点情况下的 

拟合平均相对偏差为0．39％。 

o．24 o．26 o．28 o．30 o．32 o．34 o．36 o．38 
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图2 钾一Q曲线拟合结果 
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图3 H—NPSH曲线拟合结果 

轴流泵模型性能试验一般要求其试验区段包含 

不稳定工作的马鞍形区，并测定零流量工况下的扬 

程。图4为采用本文方法分8段对某模型轴流泵流量 

扬程试验数据进行曲线拟合的结果。拟合区段包含了 

水泵的不稳定工作区段。且该区段的测点较少，曲线 

在马鞍区附近形状急变，形成尖点，拟合过程中对尖 

点进行了预测校正处理。该曲线的拟合平均相对偏差 

为oI 58％，考虑到没有剔除任何试验点，且偏差主要 

来自于不稳定工作区域，这一结果可以接受。 
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图4 日一Q曲线的拟合结果 

本文方法中需要事先根据离散数据点连线的几 

何形状将其分成形状简单的几段，并预先估计节点的 

范围。分段和离散点数据之间的间距无关，仅依赖于 

曲线的几何形状，一般每小段曲线至多有一个拐点。 

4 结 语 

(1)探索了将 B样条方法应用于水泵复杂特 

性曲线的拟合，通过局部预测的方法引入新的型值 

点以克服曲线尖点拟合的困难，根据离散数据点连 

线的几何形状进行分段，在最小二乘意义下分步优 

化节点的横坐标和纵坐标，得到了最佳逼近的B样 

条拟合曲线。 

(2)通过对水泵效率与流量曲线、扬程与汽蚀 

余量曲线、全区域的扬程与流量曲线的实例计算说 

明，采用本文方法能够适应非等距测点和大挠度曲 

线的情况，可以高精度地将全区域范围的水泵试验 

数据拟合成光滑的特性曲线，同时能够消除因试验 

随杏帐 差所引起的曲线扰动。 

(3)本文方法不仅适用于水泵的复杂特性曲线 

的拟合，对其他如水轮机、发动机等动力机械的特性 

曲线拟合也会有较好的效果。 

参考文献(References) 

朱心雄．自由曲线曲面造型技术[M]．北京：科学出版 

社。2000：32—42． 

张 林，于永海，姜晓明．基于B样条的水泵效率特 

性曲线拟合方法[J]．排灌机械，2006，24(3)：9一 

l1． 

李岳生，齐东旭．样条函数方法[M]．北京：科学出版 

社，1979：25—57． 

黄友谦，李岳生．数值逼近[M]．北京：高等教育出版 

社，1987：76—114． 

陆润民．计算机图形学教程[M]．北京：清华大学出版 

社。2003：119—124． 

郭军海．基于最优节点样条逼近的观测数据平滑方法 

[J]．中国空间科学技术，2000(3)：43-48． 

陈宝林．最优化理论与方法[M]．北京：清华大学出版 

社。1989：397—403． 

刘正英．水泵汽蚀试验曲线的一种拟合方法[J]．排 

灌机械，1996，14(4)：29—32． 

王玉昆，赵林明．拟合水泵汽蚀试验数据的一种新方 

法[J]．中国农村水利水电，1998(6)：20—21． 

唐 平，李金伴，张荣标．基于遗传算法的泵汽蚀试 

验数据拟合[J]．排灌机械，2002，20(1)：37—39． 

(责任编辑 贾国方) 

1 J  1● - 1J  1J  1 j  1J  1J  1 J  
l 2 3 4 5 6 7 8 9 “ 

rL  rl  r； rl  ● - r● - rL  rl  

维普资讯 http://www.cqvip.com 

http://www.cqvip.com

